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ANALIZA WEASCIWOSCI DYNAMICZNYCH
PRZETWORNICY IMPULSOWEJ

Referat prezentuje wlasciwosci dynamiczne przetwornicy impulsowej w uktadzie automatycznej
regulacji. Przedstawiono w nim szczegétowo model matematyczny obiektu regulacji, opisano
proces wyznaczania jego transmitancji oraz przeanalizowano odpowiedzi czasowe dla r6znych jego
wariantow. Nastgpnie poroéwnano dziatanie ukladu automatycznej regulacji z analizowanym
obiektem 1 jednym z trzech wariantow regulatorow P, PI oraz PID pod wzgledem stabilnosci,
dynamiki oraz jakos$ci regulacji. Wyniki potwierdzily, ze regulator P zapewnia wiasciwg stabilnos¢,
ale nie eliminuje uchybu ustalonego uktadu automatycznej regulacji. Z kolei regulator PI poprawia
doktadno$¢ regulacji kosztem wydtuzenia jej czasu, za$§ regulator PID zapewnia najlepsza jakos¢
regulacji zwigkszajac jednakze przeregulowanie uktadu i zmniejszajac jego zapasy stabilnosci. W
referacie  przedstawiono efekty dziatania aplikacji  zaprojektowanej w  $rodowisku
programistycznym MATLAB (App Designer), ktora wspomaga analiz¢ wlasciwosci dynamicznych

uktadow automatycznej regulacji.
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