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ANALIZA ROZWIAZAN STEROWANIA
SKRZYZOWANIAMI Z SYGNALIZACJA SWIETLNA

Dynamiczny wzrost liczby pojazdoéw i przeciazenie infrastruktury drogowej wymagaja
wdrazania nowoczesnych systemow sterowania ruchem. Niniejszy artykul koncentruje si¢ na
analizie porownawczej metod zarzadzania sygnalizacja Swietlng oraz ich sprzetowej
implementacji na platformie programowalnego sterownika logicznego (PLC).

Celem badan byla ocena efektywnosci sterowania statoczasowego, statoczasowego z
warunkowym skretem (S-2) oraz akomodacyjnego. Badania przeprowadzono w $rodowisku PTV
VISSIM, precyzyjnie odwzorowujac rzeczywiste skrzyzowanie w Skaryszewie 1 obcigzajac je
ruchem rzgdu 150% natg¢zenia nominalnego.

Symulacje udowodnity niewydolno$¢ systemow deterministycznych w warunkach kongestii.
Zastosowanie algorytmu akomodacyjnego, opierajacego si¢ na detekcji pojazdéw, zredukowato
$rednie opdznienia o ponad 55% oraz skrocitlo kolejki o 41%, znaczaco optymalizujac
przepustowosc.

Kolejnym etapem byta implementacja optymalnego algorytmu na sterowniku przemystowym
Siemens SIMATIC S7-1200. Logike zaprogramowano w jezyku drabinkowym (LAD) pod postacig
maszyny stanow. Zastosowanie takiej architektury skutecznie wyeliminowalo ryzyko hazardow
logicznych i wysterowania sygnatéw kolizyjnych.

Przeprowadzone badania jednoznacznie potwierdzaja wyzszo$¢ metod adaptacyjnych w
zarzadzaniu ruchem. Pomys$lna emulacja w srodowisku S7-PLCSIM dowodzi, ze sterowniki PLC

gwarantujg niezawodno$¢ inteligentnych systemow transportowych, stanowigc gotowe rozwigzanie

do modernizacji we¢ztéw drogowych.
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