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MODELE WIZUALNO-JEZYKOWE W
WIELOMODELOWYM SILNIKU PERCEPCJI Al

Wspolczesne systemy percepcji sztucznej inteligencji muszg interpretowaé nie tylko
pojedyncze obrazy, lecz takze dokumenty, strumienie wideo oraz polecenia jezykowe. Celem
pracy jest przedstawienie koncepcji wykorzystania modeli wizualno-jezykowych jako
warstwy laczacej analize¢ obrazu i jezyka w systemach wspierajacych rozumienie sytuacji w
czasie rzeczywistym.

W prezentowanym ujeciu pokazano przej$cie od klasycznych rozwigzan multimodalnych, w
ktorych detektor wizualny, reprezentacja cech 1 model jezykowy dziataly jako oddzielne
komponenty, do nowoczesnych modeli vision-language. Obraz, dokument lub klatki wideo sa
przetwarzane przez encoder wizualny, a nastgpnie reprezentowane jako tokeny wizualne
analizowane wspdlnie z tekstem przez model jezykowy.

Drugim elementem pracy jest koncepcja wielomodelowego silnika percepcji Al. Strumien z
kamery lub drona moze by¢ przetwarzany rownolegle przez moduty detekcji i $ledzenia obiektow,
oceny sytuacji, krotkoterminowej predykcji oraz automatycznego raportowania. Pozwala to taczy¢
szybka analize¢ niskiego poziomu z interpretacjg kontekstu i generowaniem komunikatow dla
operatora.

Whnioskiem z pracy jest wskazanie, ze modele wizualno-jezykowe moga peti¢ funkcje
komponentu integrujacego percepcje, interpretacje i komunikacj¢ czlowiek-system. Takie podejscie
wspiera przejscie od samego wykrywania obiektow do tworzenia opisow, alertow i1 raportow

uzytecznych w systemach wymagajacych §wiadomosci sytuacyjne;.
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